Technische Daten KN...LR - Serie
mit gedruckter Scheibe

ServoDisk® Motors

ver 1072.0

Nennmoment: 37 ...215 Ncm
Nennspannung: 17 ... 24 VDC
Nennleistung: 115... 700 W

Nenndrehzahl: 0... 3000 ... 5000 min’'

Gestanzte, tragheitsarme Lauferscheibe fir hohe
Leistungen

Neodymium-Eisen-Bor Magnetmaterial

Ultraflaches Design fir platzsparende Integration

= Schnelle Beschleunigungen fiir hohen
Leistungsdurchsatz

= Niedrige Spannung fir Batteriebetrieb
= GrolRer Regelbereich fir maximale Flexibilitat

= Extremer Rundlauf selbst bei Schleichdrehzahlen

®  Erhaltlich mit oder ohne integrierten Tacho
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Printed Motors

Gleichstrom-Servomotor KN 09 M4 LR

Technische Daten

Nennwerte *

Thermische Kennwerte

Technische Daten

KN 09 M4 LR 1072.0

Nenndrehmoment My 40 Ncm Zeitkonstante Anker-Gehause Tt 0,56 min
Nenndrehzahl * Nn 3000 min™ Zeitkonstante Geh. -Umg. Tz 19 min
Nennleistung Py 125 w Warmewiderstand Anker-Geh. Rint 1,2 K/W
Nennspannung Uy 17 \% Warmewiderstand Geh.-Umg.® Rinz 0,92 K/W
Nennstrom In 15,5 A Temperaturkoeff. Magnete Cth -0,11 %/K

max. zul. Ankertemperatur th 155 °C
Grenzwerte Physikalische Werte
max. Impulsdrehmoment 3 Mmax 400 Ncm Anzahl der Magnetpole 2p 8 pcs
max. Kurzzeitgrenzstrom * Imax 135 A Anzahl der Kollektorlamellen z 117 pcs
Grenzbeschleunigung Amax 85 10%rad/s? zul. Wellenquerkraft Fr 180 N
Stillstandsdrehmoment * Mo 42 Ncm zul. Wellenlangskraft Fa 150 N
Stillstandsstrom * lo 14,6 A Gewicht (Masse) m 1,6 kg
max. Lastdrehzahl Nma 5000 min™
max. Leerlaufdrehzahl No 6000 min™

Y fiir Gleichstrom mit Formfaktor <1,05; geschlossener Motor, Schutzart
ies IP 54, Umgebungstemperatur +40 °C.

Spezifische Kennwerte 2 Dauerbetrieb S1, VDE 530, Teil 1,4. Der Motor kann bis zur max.
Orehmomentionstante ki 29 NemA Lozl auf alen Punkin de DrefzatlDrchmoment
Spannungskonstante Ke 3.0 V0" min™ 9 Aussetzbetrieb S3, VDE 530, Teil 1,4. Belastungszeit 50 ms, relative
Dampfungskonstante kp 0,84 Ncm1/10 min Einschaltdauer 1 %.
Drehzahlsteifigkeit kn 154 min~/Ncm * Schnittpunkt der Drehzahl-Drehmoment-Grenzkennlinie mit der
Reibungsdrehmoment Me 2,5 Ncm Drehmomentachse bei Drehzahl 0. Gilltig fur Schleichdrehzahlen
AnschluRBwiderstand (25 °C) Ra 0,34 0 < 1 U/min. Steht der Motor fiir langere Zeit (> 20 s) mit eingehéngter
Anker-(Cu-widerstand (25 °C) Reu 0,18 0 5 Last, so ist der Nennstrom auf ca. 70 % zu reduzieren.
Ankerinduktivitat (1000 Hz) La <001 mH Eﬂ%igrkf)irf:;?iffnschte Motoren, Ableitung der Verlustleistung ber die
mech. Zeitkonstante Tm 5,8 ms gung
elektr. Zeitkonstante Te 0,16 ms
Massentragheitsmoment J 0,47 kg cm®

Vorstehende Angaben enthalten die Spezifikation unserer Produkte, nicht die Zusicherung von Eigenschaften. Anderungen im Sinne des technischen Fortschrittes vorbehalten
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Technische Daten
KN 09 M4 LR T 1072.0

Gleichstrom-Servomotor KNO9 M4 LR T

Technische Daten

Nennwerte * Thermische Kennwerte
Nenndrehmoment My 37 Ncm Zeitkonstante Anker-Gehduse Ty 0,56 min
Nenndrehzahl 2 Nn 3000 min™ Zeitkonstante Geh. -Umg. T2 19 min
Nennleistung 2 Py 115 W Warmewiderstand Anker-Geh. Ry 1,2 KIW
Nennspannung Un 17 \% Wwarmewiderstand Geh.-Umg.® R 0,92 KW
Nennstrom In 15,5 A Temperaturkoeff. Magnete Cth -0,11 %/K
max. zul. Ankertemperatur th 155 °C

ST FERE Physikalische Werte

3 Anzahl der Magnetpole 2p 8 pcs
mg R?;;Zﬂgg?;?:gnmt 3 :Vlmax i;g Qcm Anzahl der Kollektorlamellen  z 117 pcs

: . max 3 2 zul. Wellenquerkraft Fr 180 N

Grenzbeschleunigung Amax 78 10°rad/s ..

; 4 zul. Wellenléangskraft Fa 150 N
Stillstandsdrehmoment Mo 40 Ncm Gewicht (Masse) m 16 K
Stillstandsstrom * lo 13,9 A ' 9
max. Lastdrehzahl Nmax 5000 min™ Integrierter Tachogenerator
max. Leerlaufdrehzahl No 6000 min™ . 4 —

EMK bei 1000 min™ (x5%) U 3,5 V/10° min
Restwelligkeit Spitze-Spitze Urny 3,0 %
Spezifische Kennwerte Temperaturkoeffizient der EMK ¢ -0,1 %/K
zul. Laststrom I 370 mA
Drehmomentkonstante ket 2,66 Ncm/A
Spannungskonstante Ke 2,72 V/10® min™ Y fur Gleichstrom mit Formfaktor <1,05; geschlossener Motor, Schutzart
Dampfungskonstante kp 0,79 Ncm/10° min IP 54, Umgebungstemperatur +40 °C.
Drehzahlsteifigkeit Kn 14,4 min/Ncm 2 Dauerbetrieb S1, VDE 530, Teil 1,4. Der Motor kann bis zur max.
Reibungsdrehmoment Mg 2,5 Ncm Lastdrehzahl auf allen Punkten der Drehzahl-Drehmoment-
AnschluRwiderstand (25 OC) RA 0’34 re) 3 Grenzkennllinie S1 betrieben Werden. ) )
Anker-(Cu-)widerstand (25 °C) Reu 0.18 ) A_ussetzbetneb S3, VDE 530, Teil 1,4. Belastungszeit 50 ms, relative
. L ! Einschaltdauer 1 %.
Ankerinduktivitat (1000 Hz) La <0,01 mH 4 Schnittpunkt der Drehzahl-Drehmoment-Grenzkennlinie mit der
mech. Zeitkonstante Tm 6,5 ms Drehmomentachse bei Drehzahl 0. Giiltig fiir Schleichdrehzahlen
elektr. Zeitkonstante Te 0,16 ms < 1 U/min. Steht der Motor fiir langere Zeit (> 20 s) mit eingehangter
Massentragheitsmoment J 0,68 kg cm? 5 Last, so ist der Nennstrom auf ca. 70 % zu reduzieren. . )
glltig fur angeflanschte Motoren, Ableitung der Verlustleistung uber die
Motorbefestigung

% Tacho darf nicht unbelastet betrieben werden, R mi, = 10k

Vorstehende Angaben enthalten die Spezifikation unserer Produkte, nicht die Zusicherung von Eigenschaften. Anderungen im Sinne des technischen Fortschrittes vorbehalten

Abmessungen (in mm):
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Printed Motors

Technische Daten
KN 12 M4 LR 1072.0

Gleichstrom-Servomotor KN 12 M4 LR

Technische Daten

Nennwerte *

Nenndrehmoment My 80 Ncm Zeitkonstante Anker-Gehause Ty 1 min
Nenndrehzahl 2 Ny 3000 min™ Zeitkonstante Geh. -Umg. Tz 32 min
Nennleistung ? Py 250 W Warmewiderstand Anker-Geh. Ry 0,83 K/W
Nennspannung Un 24 \ Warmewiderstand Geh.-Umg.* Ry 0,59 KW
Nennstrom In 14,5 A Temperaturkoeff. Magnete Ctn -0,11 %/K
max. zul. Ankertemperatur th 155 °C
Grenzwerte Physikalische Werte
max. Impulsdrehmoment > Mimax 720 Ncm Anzahl der Magnetpole 2p 8 pcs
max. Kurzzeitgrenzstrom * Imax 130 A Anzahl der Kollektorlamellen z 141 pcs
Grenzbeschleunigung Amax 55 10°rad/s’ zul. Wellenquerkraft Fr 220 N
Stillstandsdrehmoment * o 85 Ncm zul. Wellenlangskraft Fa 180 N
Stillstandsstrom * lo 13,8 A Gewicht (Masse) m 2.8 kg
max. Lastdrehzahl Nmax 5000 min'i
max. Leerlaufdrehzahl Mo 6000 min Y fir Gleichstrom mit Formfaktor <1,05; geschlossener Motor, Schutzart
IP 54, Umgebungstemperatur +40 °C.

- 2 Dauerbetrieb S1, VDE 530, Teil 1,4. Der Motor kann bis zur max.

Spezifische Kennwerte Lastdrehzahl auf allen Punkten der Drehzahl-Drehmoment-
Grenzkennlinie S1 betrieben werden.
Drehmomentkonstante kr 5,9 NcméA . 9 Aussetzbetrieb S3, VDE 530, Teil 1,4. Belastungszeit 50 ms, relative
Spannungskonstante ke 6,1 V/10° min” Einschaltdauer 1 %.
Dampfungskonstante ko 1,62 Ncm/10° min® 4 Schnittpunkt der Drehzahl-Drehmoment-Grenzkennlinie mit der
Drehzahlsteifigkeit Kk 3,6 min"Y/Ncm Drehmomentachse bei Drehzahl 0. Giltig fur Schleichdrehzahlen
Reibungsdrehmoment M 2,9 Ncm <1 U/min. Steht der Motor fir langere Zeit (> 20 s) mit eingehangter
AnschluRwiderstand (25 °C) Ra 0,31 ) 5 Lgs;, so ist der Nennstrom auf ca. 70 % zu reduzieren. . ) )
. 4 glltig fur angeflanschte Motoren, Ableitung der Verlustleistung uber die

Anker-(Cu-)widerstand (25 °C) Rcy 0,20 0 Motorbefestigung
Ankerinduktivitat (1000 Hz) La <0,05 mH
mech. Zeitkonstante Tm 49 ms
elektr. Zeitkonstante Te 0,22 ms
Massentragheitsmoment J 1,44 kg cm?

Thermische Kennwerte

Vorstehende Angaben enthalten die Spezifikation unserer Produkte, nicht die Zusicherung von Eigenschaften. Anderungen im Sinne des technischen Fortschrittes vorbehalten

Abmessungen (in mm):
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Printed Motors

Gleichstrom-Servomotor KN 16 M4 LR

Technische Daten

Nennwerte *

Nenndrehmoment
Nenndrehzahl
Nennleistung ?
Nennspannung
Nennstrom

Grenzwerte

max. Impulsdrehmoment ®
max. Kurzzeitgrenzstrom °
Grenzbeschleunigung
Stillstandsdrehmoment *
Stillstandsstrom *

max. Lastdrehzahl

max. Leerlaufdrehzahl

Spezifische Kennwerte

Drehmomentkonstante
Spannungskonstante
Dampfungskonstante
Drehzahlsteifigkeit
Reibungsdrehmoment
AnschluRwiderstand (25 °C)
Anker-(Cu-)widerstand (25 °C)
Ankerinduktivitat (1000 Hz)
mech. Zeitkonstante

elektr. Zeitkonstante
Massentragheitsmoment

Mmax

Imax
amax

lo

nmax
No

J

215
3000
700

35

1505
245

25,4
236

5000
6000

9,5

7,0

6,2

21
14,0
0,050
0,025

<5

3,31
<0,20
5,95

Ncm
min™

Ncm

A
10%rad/s’
Ncm

A

min™*
min™

Ncm/A
V/10° min™
Ncm/10% min?
min/Ncm
Ncm

0

0

mH

ms

ms

kg cm?

Thermische Kennwerte

Zeitkonstante Anker-Gehause
Zeitkonstante Geh. -Umg.
Warmewiderstand Anker-Geh.
Warmewiderstand Geh.-Umg.®
Temperaturkoeff. Magnete
max. zul. Ankertemperatur

Physikalische Werte

Anzahl der Magnetpole
Anzahl der Kollektorlamellen
zul. Wellenquerkraft

zul. Wellenléangskraft
Gewicht (Masse)

Tt
Tinz
Riht
Rihz
Cth
th

Technische Daten
KN 16 M4LR 1072.0

1,82 min
32,8 min
0,83 K/W
0,59 K/W
-0,08 %/K
155 °C
8 pcs

183 pcs
390 N
375 N
6,0 kg

Y fiir Gleichstrom mit Formfaktor <1,05; geschlossener Motor, Schutzart
IP 54, Umgebungstemperatur +40 °C.

2 Dauerbetrieb S1, VDE 530, Teil 1,4. Der Motor kann bis zur max.
Lastdrehzahl auf allen Punkten der Drehzahl-Drehmoment-
Grenzkennlinie S1 betrieben werden.

3 Aussetzbetrieb S3, VDE 530, Teil 1,4. Belastungszeit 50 ms, relative

Einschaltdauer 1 %.

9 Schnittpunkt der Drehzahl-Drehmoment-Grenzkennlinie mit der
Drehmomentachse bei Drehzahl 0. Giltig fur Schleichdrehzahlen
< 1 U/min. Steht der Motor flr langere Zeit (> 20 s) mit eingehangter
Last, so ist der Nennstrom auf ca. 70 % zu reduzieren.

9 glltig fur angeflanschte Motoren, Ableitung der Verlustleistung tber die

Motorbefestigung

Vorstehende Angaben enthalten die Spezifikation unserer Produkte, nicht die Zusicherung von Eigenschaften. Anderungen im Sinne des technischen Fortschrittes vorbehalten

Abmessungen (in mm)
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