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@® Besonders kurze Bauform

® Gunstiges Leistungsgewicht
® Kleines Massentrdagheitsmoment zum Erzielen

hoher Beschleunigungswerte
® Mechanische Zeitkonstanten von 10 ... 20 ms

® GroBer Drehzahlstellbereich
(10000 : 1T mit angepaltem Servo-Verstérker)
® Exakter Rundlauf, auch bei Schleichdrehzahlen

® Kein Kommutierungslimit, kein Blrstenfeuer
® Lange Kohlenblrstenstandzeiten
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Technische
Daten
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Kenndaten UIM4 UOMAT U12M4 U12MAT U16M4 U16MAT
1. Nenmwerta (1)
1.1 Nenndrehmament My MNem 23 3a a2z 75 207 198
1.2 MNenndrehzahl (2) ny min! 3000 2000 3000 2000 2000 3000
1.3 Nennleistung (2) Py W 104 g3 258 235 G435 G20
1.4 Nennspannung Uy V 24 24 44 44 &2 g2
1.5 MNennstrom T A a.0 a.0 8.0 8.0 9.8 9.8
2. Grenzwerte
2.1 max. impuisdrehmormeant (3) Mgy Noem amn zav &70 Fa0 2100 1940
2.2 max. Kurzzeitgrenzstron (3} | I . 87 67 7 i a5 of
2.3 Grenzbeschleunigung Buay  10°ACHS” 78 45 65 46 35 25
2.4 Stillstandsdrehmaormeant (4) fln Mo 27 24 &0 73 195 180
2.5 Slillstandssirom 4) In A 6,0 5.6 T 79 87 2.0
2.6 max, Lastdrehzah/ Misae 000 4000 000 4000 4000 4000 4000
27 max. Leerdaufdrehzahl ng  min’ GO00 EO00 G000 G000 6000 aaonn
3. Speazifische Kennwerie
2.1 Orebmomentkanstante K NemdA 4. 63 4,30 11.0 o1 22 205
3.2 Spannungskonstante ke Wi10min™' 4,85 450 1.6 10,6 23,3 21.5
3.3 Dampfungskonstante ko Nemy1Fmin™ 054 0,53 1,28 7.4 4,3 4.6
3.4 Drehzahisteifighart ke min/Nem 289 33.9 4,76 5,64 0,77 0.4&2
3.5 Reibungsdrehmorment Me  Nem 2,8 3,2 = 4.3 79 8.1
3.6 AnschivBwiderstand (25 °C) A, Ohm 0,85 (.85 0,78 0,75 0,88 0,88
3.7 Anker-{Cu-Jwiderstand (25 °C) Ry, Ohm 0.66 0.66 0.57 6,61 0,74 0,74
3.8 Ankerinduktivitat (1000 Hz) Ly mH o7r < a1 o < o1 0,1 0,1
3.9 mech, Seitkonstante Twm ms 120 205 6.7 10,84 8,871 1377
3.10 elektr. Zeithonstarite T. ms 0.15 0.15 016 016 o 14 018
3.7 Massentragheitzmomen J  kgont 6,39 0,58 1,34 7.84 5.9 7.9
4. Thermische Kennwerle
4.1 ZFeitkonstante Anker-Gehduse Ty iR 5 ] 0.8 0.8 1.4 e
4.2 ZFaithonstante Gehause-Umgebung (5) Tz min g 18 27 27 32 32
4.3 Warmewidsrstand Anker-Gehiuse B KW 1.2 1,2 (.95 0,95 o7 a7
4.4 Warmawidarstand Geh.-Umgebung (5) Rys KAV 09 0.9 0,68 0,68 0,7 o7
4.5 Temperaturkoeffizient Magneta cin YK -0z =002 -002 -0402 -002 - 002
4.6 max. zul. Ankertempearatur iy g 155 155 155 135 165 155
& Physikalische Werte
5.1 Anzahl der Magnelpole Zp Stk 8 8 8 a2 &
5.2 Anzahl der Kollektorlamellan z Stk Py 117 147 147 165 165
5.3 zul Wellenguerkraft Fr N 200 200 220 220 440 440
.4 zul Wellenidngskraft Fa. M 150 180 190 190 330 330
5.8 Gewicht (Masse) ohne Anbauten m kg 2.1 - 3,7 e 8.4 -
5.6 Gewicht (Masse) mit Tachogenerator m kg 2.6 22 4.2 3.9 8,4 ar

linle 51 batriebsn wearden,

3) Aussalzhefneb 53, VDE 530, Teil 1,4, Belastungszeit 50 ms, relative Einschaldauer 1%,
4) Schaittpunkt der Drahzahl-Drahimarment-Grenzkennlive ST mul dar Drehmomantachse bei Drafizahl 0. Giitig fur Schisichdrehzanian

< 1 WWmin. Steht der Motar fangere Zeil (< 20 8) mit eingehdngter Last, so /5! der Nenngtrom avf ca. 70 % zu reduziaren.
5) guftig fur angeflanschie Motoren, Ableltung der Verdustwirma dber dis Motorbefestigung.

1) filr Gleichstrom mit Formfaktar 1.08; geschiossener Motor Schutzart 1P 54, Umgabungstemperstor +40°C
2) Daverbelnah 51, VDE 530, Teil 1.4. Der Mafor kann bis zur max. Lastdrehzah! auf alien Punkien der Drehizah)-Orshmorment-Grenzienni-
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Integrierter Tachogenerator usM4AT U12MaT UTEM4T
ENK e 1000 min™" (= 5% V1o min 2,25 5.0 10,5
| Abweichung rachis - inks o 1.5 + 4.5 2 1.0
Restwelligkeit Spitza-Spitze (1) % <45 <5 <45
Limaantaf ber 3600 min By a,06 2,17 a1l
Termperalurkoaiizient der EMK By - 002 - 0,02 - (0,02
|zl Laststrom {29 i 100 100 150
Grevizdretzahl (3) min 5000 5000 000
Klermmenwiderstantl i3 o4 0,3 0.8
Inguktiviiat mH a1 ot a7
1) Lasi 70 kOhm - 2) Thermiisoha Grenze 3) Mechanisch zwlassig
] ; + Rechteckiorm Sinusform
WFHHEJ’SCJ‘TH&QEGEE Serie M 23 ... Startdard |Open caliscion Lire giriver tit-polar
Spuren Stk Kanal A, B, inday (+ komplemeartds)
Strichzatt / Umdrehung Stk 50 280 500 @ 1024 50 250
Git 254 512 1AW a7 300
1007 300 600 7500 0 380
180 3607 @00 2000" 18 409
200 400 10007 2048 a0 500
Phasenversatz A 8 grag el I a0 el a0
Flarmkenabwsichiing grad gl x 30" +- 30 =&y *3F
Soannungsyersorgung (£ 5 %) Ve 5 12odar 15 5 5 12 0der 15 + 15
2ul. Laststrom A 100 100 350 20
Grenziregiens iz 100 100 1aa 54
Massertraghaitsmanment kg cm® 0,621 0,621 fo21 0,021
Arheitsternperatus C 0-To a-70 0-70 &l — 7
Gewlcht fensehl. Haube| &g a4 &4 0.4 4
" | agermdfige Standard-Sinchzahlen
Bestellangaben (1) Zusateangaben fir Winksischnttgeter
u..T/M23 MEG—:.L-:._—..-..
T geba j — Ausgangs- 5 = Spanetar
signal EC = Standerd, snenipiemeandar
Jul = L (e
Tacho - Opancafecio
Motar 3 = Siuglormig
Spanauad 5 = sl
12 = TZkolt
15 = 16 Vait{ £ 15 W smuemammmg)
Spran A8 = EANRMA +8
A8 = maral A, 8+ o
Strichzah! 050 = B0 Siichy
UG - FALSiiche
. El’l;*% = MNESinche
Motorbestelinummer (Bespis))
Grundrmotor, #nzel e W20 Motor mit Tacho und Geber .o . U1EMET/M23
Maotar it TEED. .o inn. siiens Ly2maT (M23-0350-ABI-15-3C)




Abmessungen
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Abmessungen in mm £
Lgnt4 Lan4T urzna U12m4T LH1eMy LITEMAT =
A Ti0 e 140 140 TBE 184 é
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i - T2 jan= _ 72 P 1878 18e° —
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Anbaiimalie a B Anbaumate
Standardgaber M 23 Feber M 23 .. mit Ling driver
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